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Odhad parametrů normálního rozdělení 
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Metoda nejmenších čtverců 
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Metoda nejmenších čtverců – lineární fit   y = m x 
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Metoda nejmenších čtverců – vyjádření pomocí matic 

lineární model 
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Metoda nejmenších čtverců – fit polynomu 
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Metoda nejmenších čtverců – fit paraboly 
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Standardní Gaussovo rozdělení 
                                                                                                                             

Fit histogramu 
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Příklad – difrakce na štěrbině 
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Příklad – difrakce na štěrbině 
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Příklad – difrakce na štěrbině 
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