
4. přednáška – rychlost a zrychlení 

 

průměrná rychlost:      
   

  
  

  

  
 
  

  
 
  

  
   

 

okamžitá rychlost je časovou derivací souřadnic:    
   

  
  

  

  
 
  

  
 
  

  
  

 

velikost rychlosti: 
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rovnoměrný pohyb je pohyb s konstantní velikostí rychlosti 

 

přímočarý pohyb je pohyb s konstantním směrem rychlosti 

 

okamžité zrychlení je časovou derivací rychlosti:    
    

  
  

   

  
 
   

  
 
   

  
  

    

   
  

   

   
 
   

   
 
   

   
   

 

 

 

rovnoměrný pohyb po kružnici s úhlovou rychlostí  
                 

v kartézských souřadnicích:   

 

trx cos ,    

try sin , 

 

trvx  sin ,    

trvy  cos   

 

trax  cos2 ,    

tray  sin2  

 

 

 

 

   v polárních souřadnicích:   
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rozklad zrychlení na tečné a normálové 

 

 

tečné zrychlení: 
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normálové zrychlení: 
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