
3. přednáška – souřadnicové systémy, rychlost a zrychlení 

 

hmotný bod: těleso s nekonečně malými rozměry, ale nenulovou hmotností 

 

polohový vektor:  zyxr ,,


  

 

trajektorie: křivka, kterou vytváří koncový bod polohového vektoru 

 

rychlost je časová derivace polohového vektoru: 
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zrychlení je časová derivace rychlosti: 
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sférické souřadnice  ,,r  

 cossinrx  ,   
222 zyxr  , 

 sinsinry  ,  
x

y
arctg , 

cosrz  ,   
222

arccos
zyx

z


 , 

 

 

x

r


y



r


x

y

z






r


x

y

z






